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Fan drive for cooling systems

Commande de ventilateur
Systeme de refroidissement

HMCz4

(B Dk iz HIRE)

system HANC

( HYDRAULIC MOTOR CONTROL )
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With a total rotation speed control of the
fan, the HMC system ensures an optimal
temperature of the cooling system.

Avec une régulation compléte de la vitesse
de rotation du ventilateur, le systéeme HMC
de JTEKT-HPI assure une température
optimale du moteur thermique.
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Moteur Hydraulique
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Valve proportionnelle
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Capteur de vitesse de rotation
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Sonde de température
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Ventilateur

Echangeur de chaleur
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Brevets Européen :
EP 04 290 505 / EP 06 290 305.9
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What are the consequences of a bad cooling system ?
§fﬁu7iﬂﬁmﬂf§’7 y‘]'ﬁ-/l\? They are many, the most frequent one:
Controling Engine Temperature ? Why ? = An overheating engine leading to damage or reduced life expectory and
Controle Température Moteur ? Pourquoi ? greater maintenance costs.
. , . - 9
BABHH Quelles sont les conséquences d’un mauvais refroidissement
;&ﬁ ; Elles sont multiples, mais les plus fréquentes sont :
UM EGE == m e m o e o » Une surchauffe moteur pouvant entrainer des dommages ou une diminution
Eg‘:letrilgmnximum /-i.\ Iég]-?ug?zﬁm de la durée de vie, et générer des coOts de maintenance.
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What are the consequences of an excess of cooling ?
= = fayd i In spite of the absolute necessity of cooling, the engine must reach
%ﬂw%*u%i*lﬁkﬁi*ﬂ(l& a certain temperature not to have effect on its efficiency.
NOx and PM Emission standard An engine running too cold would cause:
NOx et PM Normes d'émission = A slowly and incomplete combustion (loss of power, pollution).
= A condensation of the gaseous mixing.
NOX (g/kWh) = Increase of the total fan power.
6 = Fan speed increase.

= Noise Increase (dB)

Quelles sont les conséquences d’un exces de refroidissement ?

Malgré I'absolue nécessité du refroidissement, le moteur a besoin de monter
& une certaine température afin de ne pas affecter son rendement.

Une température de fonctionnement trop basse entrainerait:

» Une combustion trop lente et incompléte (perte de puissance, pollution).

05 0,10 , = Une condensation du mélange gazeux.
g /TR » Augmentation de la puissance consommée de |'hélice.
Particles g/kWh » Augmentation de la vitesse de I'hélice.

» Augmentation de bruit (dB).
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Energy saving ﬂ;,‘éﬁ ﬁﬂ‘ﬁ —u— E
Economie d’énergie Noise e HYDRAULIC
Bruit Prix
3=y
Reduction of noise
Diminution du bruit
BNRE
Reduced Dimensions
Encombrement réduit RiE R~t
Flexibility Dimensions
]Z%{EE@E?FEY,ZK Flexibilité Encombrement

Reduction the costs of maintenance
Diminution des co0ts de maintenance
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Reduction in the cost of the function
Réduction du co0t de la fonction

Maintenance
Maintenance
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ADVANTAGES OF THE HMC
AVANTAGES DU HMC

EAHMCRE T AREIR

T KR FE iR Saved power with « HMC » system With the « !-IMC » system .
NEEES Puissance économisée avec systéme « HMC » =» The rotation speed of the fan is controlled

Without regulation of A

the fan rotation speed
Sans régulation de vifesse

de rotation de I'hélice |
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Systeme

— Classic system
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dassique
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Electronic control of the temperature

=» Decrease of the power consumption
=» Decrease of noise (dB)

Avec le systéme « HMC »

3 e . ) ' =» Vitesse de rotation de I’hélice controlée
S E HMCZ % m Regulation of the fan speed for an optimal cooling. - Bai de | . d X
z 2 IRE Contréle électronique de la température aisse de la consommation de puissance
= S SV"E’"‘ HMC m Régulation de la vitesse de I'hélice pour un refroidissement optimum. =» Baisse du bruit (dB)
W EE Systeme HMC
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Customer benefits

Testability and auto-diagnostic

(DM SAE J1939)
m Continuous regulation of rotation of

the fan and the cooling of the engine.
m Autotest of the sensors and the hydraulic motor
u Possible Recording of the operating

Bénéfices client

Testabilité et Auto-Diagnostic

(DM SAE J1939)
m Régulation continu de rotation du

ventilateur et refroidissement du moteur.
m Autotest des capteurs et du moteur hydraulique
m Enregistrement possible des

parameter, faults... paramétres d’emploi, défauts, ...
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Pollution

m Réduction de bruit du ventilateur.

u Diminution des émissions par contréle
de température optimisée.

Pollution

m Reduction of Noise of the fan.

m Decrease of emissions by control
of optimized temperature.

Energy
m Reduce of emissions by control
of optimized temperature.

Energie
m Réduit la consommation au minimum
exigé en refroidissement.
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FAN SPEED MANAGEMENT
GESTION DE LA VITESSE DE L'HELICE
MNESE
Measured parameters
Paramétres mesures
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=» The logic of the cooling can be customized.

=» La logique de refroidissement est paramétrable.

- Temperature - Température

7}(;5 - Water temperature - Température eau

A

=AKIER :

Température maxi eau

BESHZEIRE - Air cooler temperature - Température du refroidisseur d’air
A

>
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mﬁiﬁfg - Fan speed - Vitesse du ventilateur

E N

ﬂiﬂ]*}l?%iﬂg - Engine air temperature - Température de I’huile moteur
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Maxi air temperature
Température maxi air
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Reverse cycle of the fan can be customized
Cycle de décolmatage des radiateurs paramétrable
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Maxi temperature oil motor
Température maxi huile moteur

R ! ] ] ]

REHRE - Hydrostatic oil temperature - Température d'huile hydrostatique A ! y i y \
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FUNCTIONS JTEKT-HPI
LES FONCTIONS JTEKT-HPI

IhEER 77
Functions
Fonctions

TR

PIES
(FR/RKEE)
Regulation

of ON / OFF speed
(by-pass / maximum speed)
Régulation de vitesse

ON / OFF

(by-pass / vitesse maxi)

LeBliE i 5 28
Proportional speed regulation
Régulation de vitesse
proportionnelle

SHIRERE
Parameter setting kit
Kit de paramétrage

R A AR Bl L
SMER[ElH

Choice of

Internal return or
External return
Choix

Retour interne ou
Retour externe

A1
Components
Composants

REENEDIEFHES R E+

5518 54 [

Calibrated pilot operated pressure relief valve

integrated in motor + by-pass check valve.

Limiteur de pression piloté & tarage fixe intégré au moteur
+ bloc valve de by-pass + by-pass - Ventil Block.

AIEAT2E61 A1 U IhRE S AL iR 4 8 K FT A 5
KSR E+EREDIE RPN ZEEE
Double function integrated Cartridge 2 in 1 type

A91 with adjustable pilot pressure relief valve +
by-pass electric control integrated in motor.

Cartouche 2 en 1 type A91 intégrant un limiteur

de pression piloté réglable + commande

électrique de by-pass intégrée au moteur.

Descriptions
Descriptions

FIFF B RUG R A R ME, SR EI RS

XU 2 FE 5 B A E X B K B

The fan speed is either minimum in ON position or limited

to a pre-defined maximum value in OFF position.

La vitesse du ventilateur est soit minimale (ou nulle) en position
ON soit limitée & une valeur maxi prédéfinie en position OFF.

£ SXBREFTREZF R
Hydraulic control by thermostatic pilot
Commande hydraulique par pilote thermostatique

RN E B P ERERN BT REN
SR

Calibrated pilot operated pressure relief valve integrated in
motor, thermostatic pilot to be mounted in the coolling water
circuit.

Limiteur de pression piloté & tarage fixe intégré

au moteur, pilote thermostatique @& installer

sur circuit d’eau et de refroidissement.

RYERENK BB B (FUE R EHSEE),
BRI SMEBI R KR EET L

According to the cooling water temperature (pre-defined range
of temperature) the fan speed varies proportionally from the
minimum speed temperature to a maximum speed.

En fonction de la température d’eau de refroidissement

(plage de température prédéfinie), la vitesse du

ventilateur varie proportionnellement avec la température
d’une vitesse mini & une vitesse maxi prédéfinie.

XU 2 B

B FiEH] 5 B FIEHRR
Electric control with electronic controller
Commande électrique avec contréleur électronique

RBAANESFEENEEER, AT
Sk s 55 5 3 b ) i85 7 AR+ PR SR R
Proportional pilot operated pressure relief valve cartridge
integrated in motor + electronic controller to drive the
pressure relief valve according to inputs and chosen logic.
Cartouche limiteur de pression piloté proportionnelle
intégré au moteur + contréleur électronique pour piloter le
limiteur en fonction des entrées et de la logique choisie.

CANE#25E 1t PCHSUSBE N &

CAN converter to interface the controller

with a PC via a USB connection.

Boitier USB-CAN converter pour interfacer le contréleur
avec un PC via la liaison USB pour le paramétrage.

SMEBEIELEE B RREN B EERE

MFH (L B EhET 2 B BUASRE SRR )

The external return allow superfluous flow to by-pass to the
reservoir directly (limitation of the pressure of the radiator
in cold start).

Le retour externe permet de by-passer le débit excédentaire
au réservoir sans passer par le radiateur (limitation de la
pression du radiateur en démarrage a froid).

RFEAEHBNESTEXANMNESE, REEE
SERNRFEERFENWEREEZ BTN
183 £R A 7E TR R T 3 P SR FE AR Rk ER (RTA EL ),
I FE AT A A TR MR I ZE M) & Bl B

According to the different inputs and the logic of defined
regulation, the fan speed varies between the minimum

speed of the system and the pre-defined maximum speed.
The speed can be precisely closed-loop controlled with the
optional speed sensor integrated in hydraulic motor.

En fonction de I'état des différentes entrées et de la logique
de régulation définie, la vitesse du ventilateur varie entre la
vitesse mini du systéme et la vitesse prédéfinie. La vitesse
peut étre asservie précisément en boucle fermée avec I'option
capteur de vitesse moteur intégré au moteur hydraulique.

FAREERM ENBTHBRYE, SERERE
AILE BEFENSH

The parameter setting kit allows set up and alteration of the
operating parameters using the Electronic Assistant ®
software installed on a PC operating Windows ®.

Le kit de paramétrage permet de paramétrer les boitiers
électroniques compatibles a partir du logiciel Electronic
Assistant® installé sur un PC fonctionnant sous Windows®.

e R
Internal return
Retour interne

SMEREL R
External return
Retour externe

-
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Functions
Fonctions

T 2 R R 2R
Optional speed sensor
Option capteur de vitesse

AIE AT I AR
Optional reverse function
Option inversion de

sens de rotation

AIERF S 7N A
Optional
anticavitation valve
Option clapet de
réalimentation

AEMBMS ®
Optional MBMS ®
Option MBMS ®

(BRI B R S)
(Modular Bloc Motor
System)

A 3 R R =R
Optional
Temperature sensor
Option capteur

de température

R 3 R R =R
Optional
Temperature sensor
Option capteur

de température

A [E I FHEHI B I
Differents electronics
control units

Variantes de contréleurs
électroniques

A1
Components
Composants

ERTE D AR R RE (R R R

0~5000 rpm

Magnetic sensor integrated in the rear body of the motor.
0 to 5000 rpm.

Capteur magnétique intégré au flasque arriére moteur.
0 & 5000 tr / min.

M7 AT T B R ELEE T L Bl S
KSR E 2648 1E, UEADE

B AT 355 1 4 (IR R i7 &858 60L/min)

Separate reversing block including a pilot relief valve with
proportional control + 4 ways 2 positions valve

for the reverse of the rotation of the motor.

(Block available for 35 or 60 | / min).

Bloc d’inversion de sens séparé comprenant une cartouche
limiteur de pression piloté proportionnel + une cartouche
valve 4 voies 2 positions pour inverser le sens de rotation
moteur. (Bloc disponible en version 35 ou 60 |/min).

SR ER B S B R AT F/ K B E S LL B8 55
Anti-cavitation valve integrated in the motor for

the ON / OFF or proportional regulation.

Clapet de réalimentation intégré au moteur pour

la régulation ON / OFF ou proportionnel.

BREEREEREDE EXRN T EXMIIHE
Complex functions (distribution blocks) directly integrated
on the hydraulic motor.

Intégration de fonctions complexes directement

sur le moteur a partir de la gamme distribution.

RRREMEREE: -40Cto+130C
Temperature sensor for fluid: - 40 °C to + 130 °C.
Capteur de température fluide : - 40 °C a + 130 °C.

SEREHERER: -40Cto+150C

Temperature sensor for air: - 40 °C to + 150 °C.
Capteur de température air : - 40 °C & + 150 °C.

ByhiEdlERtito
Single controller Tilo
Contréleur simple Tilo

WEEFIZE 4i20
Dual controller 4i20
Contréleur double 4i20

&= 2% Oido
Quad controller Oi4o
Contréleur quadruple Oido

Descriptions
Descriptions

TEMI & [B] 2% 1815 25 o iliak XURS 2 BE

BEEKE: 3m

Measures the speed of the fan for a closed loop regulation.
Cable lenght: 3m

Permet de mesurer la vitesse du ventilateur pour une
régulation en boucle fermée. Cable longueur: 3m

EASARRERR, RBEIER; %08
rE A, XUEEEERE B HEER LR

In the at rest position of the 4/2 valve, the fan turns in the main
direction of cooling. When the valve is energized, the fan turns
on the other way to allow cleaning of the heat exchanger.

En position repos de la valve 4/2 le ventilateur tourne dans

le sens principal de refroidissement. en position excitée de

la valve 4/2 le ventilateur tourne en sens inverse pour
permettre le nettoyage des radiateurs.

REHEILR, BRNEEEEREXEER
M7= £ RSN

Anti-cavitation valve removes the cavitation that is generated
by the fan running on after the engine is stopped.

Le clapet de réalimentation permet lors de I'arrét du
véhicule d’éviter la cavitation générée par I'inertie du
ventilateur.

SWEIERGHATEEE
Many possibilities of hydraulics systems.
Nombreuses possibilités de circuit hydraulique.

AMP JriZE#zEs
Connector AMP Jr
Connecteur AMP Jr

AMP JriE#zes
Connector AMP Jr
Connecteur AMP Jr

B 1 MERE N E S T61 CANS#J1939
EHREDE

Management of one motor with 1 analogue

input and/or 6 CAN parameters J1939.
Asservissement d’un moteur avec 1 entrée analogique
et / ou 6 parameétres CAN J1939.

B4 NS S 361 CANS#J1939

ZENADBANRED L, MIANATSEIhAE
Management of 1 or 2 motors with up to 4 inputs and/or
6 CAN parameters J1939. Reverse function is possible.
Asservissement de 1 ou 2 moteurs avec jusqu’a 4 entrées
analogique et /ou 6 paramétres CAN J1939. Possibilité
de fonction inversion de sens de rotation.

64N CANS#J1939= K1 P 2N B ED L,
Bt AN AT T e

Management of 1 or 2 motors with up to 6 CAN

parameters J1939. Reverse function is possible.
Asservissement de 1 ou 2 moteurs avec jusqu’a

6 parameétres CAN J1939. Possibilité de

fonction inversion de sens de rotation.
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FUNCTIONAL DIAGRAM OF THE HMWMC
DIAGRANMME FONCTIONNEL DU HMWMC

XUES Fon Ventilateur 1

HER I - Poppet valve - Valve 4/2
Lk 451 i) - Proportional valve - Valve proportionnelle

HEERRES - Speed sensor - Capteur de vitesse

XUES Fan Ventilateur 2

SEFZR - Poppet valve - Valve 4/2
Lt 15 fR) - Proportional valve - Valve proportionnelle
EEERES - Speed sensor - Capteur de vitesse

IBEMEREE - Temp. sensor - Capteur de temp. 1
IBEEREE - Temp. sensor - Capteur de temp. 2
IBEEREE - Temp. sensor - Capteur de temp. 3

IBEEREE - Temp. sensor - Capteur de temp. 4

---------- — CAN Z AR HIE R
................ ANA - REFFX
CBEESAT

A ! val
= HIERHYEE
= A ERPEREE N3 AR A CANBEIRE
SAE J1639
w [ Dy i Y 18] SR P A Rk mE
= EBE, AELURER RS
#EPC LR ESH S AR FCANER

DIRER

WAYS OF FUNCTIONING

MODES DE FONCTIONNEMENT

« MBS
EHIZRMCANEZIZHIES
58 X3 12 FEE 325 B 2 K rew/min

o SRS
I R ROR E R R AT E H XU

EERrew/min,

= BiEH IR :

R EREGERAEEER, UBE
CANFREERBRIMHIRER, E—E
FHTERARTRIGESHI TN,

» Slave mode:
the controller receives through the CAN
the request of the fan speed rev / min.

= Stand alone mode:

the controller receives the

information of temperature

and calculates the instruction of fan speed rev / min.

u Fail safe mode:

the fan is commanded to maximum speed in case
of loss of data CAN or sensor of temperature.
Possibility of parameter setting of certain
conditions of transition of mode.

./‘

HMCH= 25
“==> HMC CONTROLLER
CONTROLEUR HMC

./—

Tableau de bord véhicule
* Bouton d’inversion
* Voyant alarme temp.

Vehicle control panel
* Reverse switch
¢ Temp. alarm lamp

The controller is connected:

u To the network of the vehicle for

the power supply and the communication

CAN in the standard SAE J1639.

m In valves and speed sensors of the fan motors.
u If necessary; to the analogical

sensors of temperature.

Parameter setting with a PC via the bus CAN.

EHZHES
Vehicle support supply

Alimentation électrique du véhicule

ZE4HCAN SAE J1939
-y Vehicle CAN SAE J1939

______ - Véhicule CAN SAE J1939

Le controleur est connecté:

n Au réseau du véhicule pour I'alimentation
électrique et la communication

CAN au standard SAE J1639.

n Aux valves et capteurs de vitesse

des moteurs des ventilateurs.

n Le cas échéant, aux capteurs

analogiques de température.

Paramétrage avec un PC via le bus CAN.

TR
Stand alone mode
Mode autonome

MNEEZ
Slave mode
Mode esclave

= Mode esclave:
le contréleur regoit par le CAN la demande
de vitesse de ventilation en tr/min.

u Mode autonome:

le contréleur recoit les informations
de température et calcule la consigne
de vitesse de ventilation en tr/min.

= Mode sécurité:

le ventilateur est commandé @& la vitesse maximale
en cas de perte de données CAN ou capteur

de température. Possibilité de paramétrage de
certaines conditions de transition de mode.

[EE e E W
Fail save mode
Mode sécurité
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EXAMPLES OF FIELDS OF APPULICATION
EXEMPLES DE DOMAINES D’ APPLICATION

HMCH) i §
> 2P BG5S

HMC Application
=» 2 fans with speed sensor.

Application HMC
=» 2 ventilateurs avec capteur de vitesse.

HFESHEAN
fes Digital input
P S T T 23 - 25 S""l:' — —— Entrée digitale
upply _
r T WAlimentation ~ CAN'SAE J1939
I [ I I — I
e { ool
1 . EESALE U
< = BHER solencid2 + Electronic
: \\ ‘ \\ Controller TC
| | | | 2. yotench Contréleur
S| L——d - electronique U
! : | Solenoid 1+ . )
BHEE solenod] - oc| BEEREE
Solenoid 1
L — ECU Temperature sensor
> s U Capteur de température
> 3 ! ° C y | | ® C y |
= prid i ml Sikitim O T°C
Motor Outlet inlet M
Sortie Moteur ol
Py Entrée Moteur U
T T
T°C
EEEHESAD
LK N ! HREIERSE Inlet Speed control
Speed sensor LY Speed semsor Entrée Vitesse contréle
Capteur vitesse B B X Capteur iiessi — B =iz |
} Drain Motor
Lo | Drainage Moteur
Dhik il OO
Drain Motor

Drainage Moteur

HMCHI A
> B B 85 18 4 JER 25 R LL B2 2%

HMC Application
=» One fan with speed sensor and proportional control.

Application HMC
=» Un ventilateur avec capteur de vitesse a systéme
d’inversion de sens de rotation pour le décolmatage.

HFESEAN
4 Digital input
- Sup\a;)ll:;/ = — Entrée digitale
r TL-nemann = —— CAN SAE J1939
B FiHIER
Electronic

I

I

‘ Controller
(BB i+ | Controleur m R RER

‘\ % Temperature sensor
I

Capteur de température

LR < i~ electronique

Sk O | Dkt O
Motor Outlet p— Inlet Motor
Sortie Moteur ‘ Entrée Moteur
R RS L CEEESESAD
Speed sensor I Inlet Speed control
Capteur vitesse j\ Entrée Vitesse contréle
Ly
Sikittih O
Drain Motor

Drainage Moteur
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Tel : 021-51781217  Fax : 021-51781008

SITE DE CHENNEVIERES
ZI - 26 rue Condorcet - BP 87
94432 CHENNEVIERES-SUR-MARNE
CEDEX France

Tel:+33(0)1 49 62 28 00
Fax:+33(0)1 45 76 68 40

=9 JTEKT HPI can rely on a subsidiary
in North America and a network of 50
distributors in France and throughout
the world. This network offers our
customers a local

daily service,

thus ensuring maximum reactivity.
Whenever needed, each member of our
network can rely on the competences
and structures of JTEKT HPI in order

to meet its customers’ requirements.

-

R

Europe

EE&EF

Marocco

SITE DE BLOIS

ZA des Onze Arpents

28 a 34, rue Robert Nau - CS 2916
41029 BLOIS CEDEX France

Tel: +33(0)2 54 52 42 00
Fax:+33(0)2 54 42 20 90

=) JTEKT HPI s’appuie sur une filiale
en amérique du Nord et un réseau de
50 distributeurs en France et dans le
Monde. Ce réseau permet a nos clients
de bénéficier d’un service de proximité
quotidien pour une réactivité maximum.
Chaque membre de notre réseau

peut s’appuyer a tout instant sur

les compétences et les structures
JTEKT HPI

exigences de ses clients.

afin de faire face aux

=
New Zealand

WWW.JTEKT-HPI.COM
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